ESC driver

Sterownik regulatora modelarskiego

Urzadzenie stuzy do automatycznego uruchomienia regulatora modelarskiego.
Uzytkownik ma mozliwos¢ ptynnego ustawienia czasu opdznienia od momentu wiaczenia
zasilania (1-15s), czasu rozruchu silnika (1-30s) oraz maksymalnej predkosci (0-100%).
Cechy te sprawiaja, ze urzadzenie jest uniwersalne i moze by¢ uzyte do wielu
zastosowan, niekoniecznie tylko modelarskich. Zasilanie pobierane jest z bezposrednio
z regulatora. Dioda LED sygnalizuje aktualny tryb pracy.

Spos6b podiaczenia

Urzadzenie zasilane jest bezposrednio z regulatora, nie wymaga wiec dodatkowego
zrodla zasilania. Podtaczenie urzadzenia do regulatora sprowadza sie do wpiecia do
sterownika wtyczki JR ktdrg zakonczony jest trdjzytowy przewdd wychodzacy
z regulatora, tak jak to zostato pokazane na Rys.1.
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Rys.1 Podtaczenie sterownika do regulatora

Nalezy zwréci¢ uwage na prawidtowe wpiecie wtyczki JR, ktdrg powinna bys skierowana
pinem ,masa” w kierunku brzegu piytki sterownika. Odnalezienie tego pinu utatwiajg
Sciete krawedzie wtyku. Szczegdty pokazane zostaty na Rys.2.
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Rys.2 Prawidtowa polaryzacja wtyku JR
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Regulacja

Urzadzenie umozliwia ptynna regulacje:
e opoznienia od momentu wigczenia zasilania (1-15s)
e  czasu rozruchu silnika (1-30s)
¢ maksymalnej predkosci (0-100%)
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Rys.3 Funkcje kolejnych potencjometrow

Regulacji dokonuje sie przez ustawienie potozenia kolejnych potencjometrow. Lewe
skrajne potozenia kolejnych potencjometrow odpowiadajg minimalnym warto$ciom
poszczegdlnych ustawien.

Praca urzadzenia

Urzadzenie rozpoczyna prace zaraz po doprowadzeniu do niego zasilania. Pierwsze
zaswiecenie diody LED oznacza rozpoczecie generowania impulsow, ktdre poczatkowo
majq dtugos¢ rowng 1ms. Symuluje to minimalne potozenie drazka gazu w nadajniku.
Impulsy 1ms biegng do regulatora, ktdry rozpoczyna procedure startowg trwajacq
zazwyczaj kilka sekund. Ze wzgleddw bezpieczenstwa dtugo$¢ impulséw w czasie
procedury startowej wspoiczesnych regulatorow musi odpowiadaé minimalnemu
potozeniu drazka w nadajniku (funkcja ,safe start”). Dioda LED mruga w tym czasie
podwdjnie w odstepach 1s, co ma na celu utatwienie regulacji niezbednego opdznienia.

Nastepnie sterownik rozpoczyna zwiekszanie czasu trwania impulséw i tym samym
rozpedzanie silnika. Symuluje to powolne przesuwanie drazka gazu w kierunku coraz
wiekszych obrotéw. Dioda LED mruga w tym czasie szybko.

Po rozpedzeniu silnika dtugo$¢ impulséw jest utrzymywana na poziomie ustalonym za
pomocg trzeciego potencjometru. Regulacja predkosci jest mozliwa do konca pracy
urzadzenia. W tym trybie pracy dioda LED wysyfa pojedyncze btyski w odstepach 5 s.
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