Tower Pro
Karta programujaca do regulatorow serii ACRO

Karta programujgca wspdtpracujaca z regulatorami Tower Pro serii ACRO. Bogate menu pozwala na
zaprogramowanie bardzo wielu ustawien i zoptymalizowanie pracy regulatora.

UWAGA:

Jedli nie jesteS pewien jakie ustawienia sq wiasciwe dla posiadanego silnika lub akumulatora najpierw
sprawdz te informacje w odpowiedniej specyfikacji. Nie odpowiadamy za uszkodzenia powstate na
skutek niewtasciwego zaprogramowania regulatora.

Podtaczenie karty programujacej
Wiasciwy sposdb podtaczenia urzadzenia pokazany jest na Rys.1 ponizej. JeSli regulator posiada
wbudowany uktad BEC, wowczas nie nalezy podtacza¢ dodatkowego zasilania karty programujacej.
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Regulator | 5,
GND

Zasilanie

Rys.1 Podtaczenie karty programujacej

Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na prawidtowq polaryzacje gniazd. Niedopuszczalne jest pomylenie
biegundw zasilajacych urzadzenie. Opis kolejnych wyprowadzen znajduje sie na Rys.2.
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Rys.2 Opis wyprowadzen wtykéw modelarskich

Postugiwanie sie karta programujaca

Na plycie czotowej urzadzenia znajduje sie trzycyfrowy wysSwietlacz numeryczny oraz 4 przyciski,
ktérych przeznaczenie objasnia Rys.3. Pierwsza cyfra na wyswietlaczu oznacza numer programowanej
aktualnie funkgcji. Funkcje zmieniamy przyciskami goéra / dét. Dwie pozostate cyfry oznaczajg numer
opcji wybranej dla aktualnej funkcji. Wartosci opcji dla funkcji zmieniamy przyciskami prawo / lewo.

Tiumaczenie wykonane przez eModel na podstawie oryginatu instrukgcji www.emodel.pl



Numer funkcji

— Mumer opcji
HIHIH

- Wybor funkcji - w gorg

] Wybaér funkcji - w dél

Wybdr opcji - w gore

Wybor opcji - w dol
Rys.3 Opis funkcji przyciskdow oraz wyswietlacza
Programowanie regulatora

W pierwszej kolejnosci nalezy wybraé rodzaj modelu w ktérym ma pracowac regulator. Do wyboru sg
wartosci: helikopter / samolot. Dalsze menu jest rézne w zaleznosci od tego ustawienia.

Funkcja 0 (tryb pracy regulatora)
001  Helikopter ustawienie dla modeli helikopteréw
002  Samolot ustawienie dla modeli samolotéw

MENU DLA TRYBU HELI (helikopter)

Funkcja 2 - sposob kontroli obrotow silnika

200  Constant Speed zalecane ustawienie

201  Normal Mode uzywac tylko z funkcjg Throttle Curve (krzywa gazu),
brak funkcji Speer Control (kontrola predkosci)

Funkcja 3 - polowosc¢ silnika
300  silnik 2-4 polowy

301  silnik 6-10 polowy

302  silnik 12-14 polowy

Funkcja 4 - timing
400 - 430 Timing ustawiany dowolnie od 0 do 30 stopni.
UWAGI:
e Ustawienie matej wartosci timingu (tzw ,Soft timing”) daje lepszq sprawnos¢ napedu. Straty mocy
na silniku beda mniejsze, tym samym uzyskamy dtuzszy lot i mniejsze nagrzewanie silnika.
e Ustawienie duzej wartosci timingu (tzw. ,Hard timing”) pozwala uzyskaé wieksza moc na wale
silnika, jednak kosztem pogorszenia sprawnosci. Moc oddawana jest wieksza ale tez znacznie
roSnie zuzycie pradu i nagrzewanie silnika.

Funkcja 5 — czestotliwos¢ PWM

500 8 KkHz
501 16 kHz
502 32 kHz ustawienie zalecane dla wiekszosci silnikéw typu outrunner
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Funkcja 6 — ustawienia funkcji Soft Start

600  Bardzo miekki start bardzo powolne rozpedzanie silnika
601  Miekki start ustawienie standardowe,

zalecane do wiekszosci helikopterow
602  Soft Start wylaczony ustawienie nie zalecane

Funkcja 7 — rodzaj akumulatora

700 Li-xx akumulator Li-Ion / Li-Po
Funkcja 8 — liczba cel akumulatora

800 Auto automatyczna detekcja liczby cel
801 2cele akumulator 2 cele

802 3cele akumulator 3 cele

Funkcja 9 — napiecie Cut-Off
900-912 Napiecie cut-off ustawiane dowolnie od 2,0 do 3,2V zgodnie ze schematem:
900 -2,0V; 901 —2,1V; 902 - 2,2V itd.

Funkcja A — krzywa gazu (potozenie punktu 0% gazu)

A0O Auto automatyczna detekcja (zalecane)

A01-A06 Reczne ustawienie dtugosci impulséw (1,0 — 1,5 ms) odpowiadajacych
pozycji 0% gazu (drazek na min). Warto$¢ wprowadzamy zgodnie ze
schematem: AO1-1,0ms; AO2—-1,1ms; ... ; A06 — 1,5ms

Funkcja B — krzywa gazu (potozenie punktu 100% gazu)

B0OO Auto automatyczna detekcja (zalecane)

B01-B04 Reczne ustawienie dtugosci impulséw (1,7 — 2,0 ms) odpowiadajacych
pozycji 100% gazu (drazek na min). Wartos¢ wprowadzamy zgodnie ze
schematem: B01-1,7ms; B02-1,8ms; B03 - 1,9ms; B04 — 2,0ms

Funkcja C — krzywa gazu (charakter funkcji)

C00  Logarytmiczna 50% gazu dla drazka w pozycji ok. 30%
C01 Liniowa 50% gazu dla drazka w pozycji 50%
C02  Exponencjalna 50% gazu dla drazka w pozycji ok. 70%

Funkcja D —kierunek obrotow silnika
D00 w lewo
D01 w prawo

Funkcja E — kontrola timingu
EO0  Wiaczone ustawienie zalecane, zapobiega uszkodzeniu silnika przy przecigzeniu
EO1  Wylaczone

MENU DLA TRYBU PLANE (samolot)

Funkcja 2 - hamulec
200  Wyiaczony
201  Bardzo staby

202 Staby
203  Sredni
204  Mocny

205  Bardzo mocny
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Funkcja 3 - timing
300 - 330 Timing ustawiany dowolnie od 0 do 30 stopni.
Uwagi takie same jak przy trybie HELI

Funkcja 4 — czestotliwos¢ PWM

400 8kHz
401 16 kHz
402 32 kHz zalecane dla wiekszosci silnikéw typu outrunner

Funkcja 5 — przyspieszenie silnika

500 Mate powolne rozpedzanie silnika
501  Srednie umiarkowanie szybkie rozpedzanie silnika
502 Duze szybkie rozpedzanie silnika

Funkcja 6 — rodzaj akumulatora
600  Li-xx akumulator Li-Ion / Li-Po

Funkcja 7 — liczba cel akumulatora
701-709 Liczba cel ustawiana dowolnie od 2 do 10 zgodnie ze schematem:
701 — 2 cele; 702 -3 cele; 703 -4 cele ; ... ; 709 — 10 cel

Funkcja 8 — napiecie Cut-Off
800-812 Napiecie cut-off ustawiane dowolnie od 2,0 do 3,2V zgodnie ze schematem:
800 - 2,0V ; 801 - 2,1V ; 802 — 2,2V itd.

Funkcja 9 —rodzaj Cut-Off
900  Soft Stopniowe zmniejszanie mocy silnika przy spadku napiecia
901 Hard Gwattowne odciecie zasilania silnika przy spadku napiecia

Funkcja A — krzywa gazu (potozenie punktu 0% gazu)

A00 Auto automatyczna detekcja (zalecane)

A01-A0O6 Manual Reczne ustawienie dtugosci impulséw (1,0 — 1,5 ms) odpowiadajacych
pozycji 0% gazu (drazek na min). Warto$¢ wprowadzamy zgodnie ze
schematem: AO01-1,0ms; AO2—-1,1ms; ... ; A06 — 1,5ms

Funkcja B — krzywa gazu (potozenie punktu 100% gazu)

B0OO Auto automatyczna detekcja (zalecane)

B01-B04 Reczne ustawienie dtugosci impulséw (1,7 — 2,0 ms) odpowiadajacych
pozycji 100% gazu (drazek na min). Wartos¢ wprowadzamy zgodnie ze
schematem: B01-1,7ms; B02 - 1,8ms; B03 - 1,9ms ; B04 — 2,0ms

Funkcja C — krzywa gazu (charakter funkcji)

C00  Logarytmiczna 50% gazu dla drazka w pozycji ok. 30%
CO01 Liniowa 50% gazu dla drazka w pozycji 50%
C02  Exponencjalna 50% gazu dla drazka w pozycji ok. 70%

Funkcja D —kierunek obrotow silnika
D00 wlewo
D01 w prawo

Funkcja E — kontrola timingu
EO0  Wiaczone ustawienie zalecane, zapobiega uszkodzeniu silnika przy przecigzeniu
EO1  Wytaczone
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