Instrukcja obstugi regulatorow

PULSO ™ master

Instrukcja dotyczy serii DLH — regulatory do modeli helikopterow

Podstawowe wiasnosci regulatoréw Pulso serii Master

tatwe programowanie

Proste w uzyciu

Wbudowany uktad BEC zasilajacy odbiornik i serwa (nie dotyczy regulatoréw w wersji High Voltage oraz
regulatoréw dedykowanych do todzi, ktére nie posiadajg uktadu BEC — patrz specyfikacja ponizej)

Wysoka czestotliwos¢ sygnatu PWM (sterowanie tranzystoréw mocy) 8 kHz

Wiele funkcji poprawiajacych komfort i bezpieczenstwo pracy

Przeznaczenie Model Prad |Wydajnosé Liczba cel Wymiary | Masa | Czestotliwosé
ciagly BEC akumulatora [mm] [a] PWM
[A] [A] Li-Po | Ni-xx

Do helikopterow | DLH11A 11 2 2-3 6-10 22*18*5 7,1 8 kHz
DLH22A 22 2 2-3 6-10 32*23*7 16 8 kHz

DLH33A 33 2 2-3 6-10 42*23*7 22 8 kHz

HDLH100A 100 brak 3-10 | 8-30 | 130*60*30 | 320 8 kHz

HDLH200A 200 brak 3-10 | 8-30 | 130*60*37 | 450 8 kHz

Do samochodéw | DLC30A 30 2 2-3 4-10 43*23*7 22 8 kHz
DLC50A 50 2 2-3 6-10 52*25*8 36 8 kHz

DLC70A 70 2 2-3 6-10 52*25*14 49 8 kHz

DLC100A 100 2 2-3 6-10 52*25*14 49 8 kHz

Do todzi DLB40A 40 brak 2-5 6-16 52*25*10 38 8 kHz
DLB60A 60 brak 2-5 6-16 52*25*10 38 8 kHz

DLB70A 70 brak 2-5 6-16 52*25*14 49 8 kHz

DLB100A 100 brak 2-5 6-16 52*25*14 49 8 kHz

HDLH100A 100 brak 3-10 | 8-30 | 130*60*30 | 320 8 kHz

HDLH200A 200 brak 3-10 | 8-30 | 130*60*37 | 450 8 kHz
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Funkcje regulatora

Safe start-up system - uruchomienie silnika dopiero po ustawieniu drazka na minimum

Auto power cut-off - odciecie zasilania silnika jesli silnik przestanie sie z jakiego$ powodu kreci¢

Lost control protection - odciecie zasilania silnika przy utracie zasiegu przez wiecej niz 3 sekundy
Over-heat protection - odciecie zasilania silnika przy przekroczeniu temperatury 110°C

Low voltage cut-off - odciecie zasilania silnika przy spadku napiecia ponizej ustalonej wartosci progowej,

napiecie cut-off ustawiane jest z krokiem co 0,1 V w zakresie
2,0 - 3,2 Vdla Li-xx , lub
0,4 - 1,0V dla Ni-xx
Timing mode - ustawianie kata wyprzedzenia, mozliwos¢ wyboru wartosci:
timing mode 1: 0-7°
timing mode 2: 8-18°
timing mode 3: 19-24°
timing mode 4: 25-30°

Throtle curve - krzywa gazu, mozliwos¢ ustawienia wartosci: Logarithmical / Linear / Exponential
Throtle acceleration - ograniczenie przyspieszenia, mozliwe ustawienia: Slow / Medium / Hard
Start mode - mozliwos$¢ ustawienia: Soft start (miekki start) / Constatnt Speed (stata predkosc)

Mozliwo$¢ programowej zmiany kierunku obrotow silnika
Wygodne programowanie przez USB-Link

Ustawienia fabryczne

Start mode soft start - wigczona opcja tagodnego startu
Timing mode 1 - ustawiona wartos¢ 0-7°
Cut-off voltage mode 1 - automatyczna detekcja dla akumulatoréw Ni-Mh / Ni-Cd

Uruchomienie requlatora w trybie normalnej pracy

Upewnic sie, ze regulator jest prawidtowo podtaczony do silnika i odbiornika.

Wiaczy¢ nadajnik

Ustawi¢ dzwignie gazu w pozycji ,maty gaz”

Wiaczy¢ zasilanie regulatora (oraz zasilanie odbiornika w przypadku regulatoréw bez uktadu BEC)
Pojawi sie sygnat dzwiekowy potwierdzajacy wybrang opcje timingu:

- 5x ,beep” (timing mode 1: 0-7°)

- 5x ,beep beep’ (timing mode 2: 8-18°)

- 5x ,beep beep beep” (timing mode 3: 19-24°%)

- 5x ,beep beep beep beep” (timing mode 4: 25-30°)

6. Regulator zostat uruchomiony i jest gotowy do normalnej pracy

anhwONE

UWAGA: W przypadku ustawienia w nadajniku reversu dla kanatu gazu regulator po wiaczeniu zasilania wejdzie
do trybu programowania. W takim przypadku nalezy wytaczy¢ odbiornik i przestawic rewers kanatu gazu.

Tekst opracowany i tHumaczony przez eModel na podstawie oryginatu instrukciji. Elektron Model
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Programowanie requlatora z nadajnika

Istnieje mozliwo$¢ zmiany ustawien niektorych podstawowych funkcji regulatoréw Pulso Master bezposrednio
z nadajnika (bez koniecznosci uzycia urzadzenia USB-Link). W tym celu nalezy odtaczy¢ zasilanie a nastepnie
wykonac jedna z nizej opisanych procedur.

Ustawienie fagodnego startu / statej predkosci startu

1.
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Upewni¢ sie, ze regulator jest prawidtowo podtaczony do silnika i odbiornika oraz ze akumulatory
sg prawidtowo natadowane

Wiaczy¢ nadajnik i przesuna¢ dzwignie gazu w pozycji ,duzy gaz”

Wiaczy¢ zasilanie odbiornika i regulatora

Odczekaj 5 sekund, pojawig sie 4 dzwieki ( .._ . )

Przesung¢ dzwignie gazu do pozycji ,maty gaz”

Pojawi sie sygnat informujacy o wybranej opcji:

1x ,beep” lub 2x ,beep” - tagodny start / stata predkosc¢

W tym momencie wybrane ustawienia zostajq zapisane

Zmiana ustawien timingu

1.
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Upewni¢ sie, ze regulator jest prawidtowo podtaczony do silnika i odbiornika oraz ze akumulatory
sg prawidtowo natadowane

Wiaczy¢ nadajnik i przesuna¢ dzwignie gazu w pozycji ,duzy gaz”

Wiaczy¢ zasilanie odbiornika i regulatora

Odczekaj 5 sekund, pojawig sie 4 dzwieki ( .._ . ), nie zmieniaj potozenia drazka gazu

Odczekaj kolejne 5 sekund, pojawig sie kolejne sygnaty oznaczajace kolejne opcje timingu:

- 5x ,beep” (timing mode 1: 0-7°)

- 5x ,beep beep’ (timing mode 2: 8-18°)

- 5x ,beep beep beep” (timing mode 3: 19-24°%)

- 5x ,beep beep beep beep” (timing mode 4: 25-30°)

Wybdr konkretnej wartosci timingu dokonuje sie przez przesuniecie drazka gazu do pozycji ,maty gaz”
po ustyszeniu sygnatu odpowiadajacego wartosci ktdrg chcemy ustawic

W tym momencie wybrane ustawienia zostajq zapisane

Pojawig sie sygnaty informujace o ustawieniu funkcji startu:

1x ,beep” lub 2x ,beep” - tagodny start / stata predkosc¢

Ustawienie napiecia cut-off / zmiana kierunku obrotow smigfa

1.
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Upewni¢ sie, ze regulator jest prawidtowo podtaczony do silnika i odbiornika oraz ze akumulatory
sg prawidtowo natadowane

Wiaczy¢ nadajnik i przesuna¢ dzwignie gazu w pozycji ,duzy gaz”

Wiaczy¢ zasilanie odbiornika i regulatora

Odczekaj 5 sekund, pojawig sie 4 dzwieki ( .._ . ), nie zmieniaj potozenia drazka gazu
Odczekaj kolejne 5 sekund, pojawig sie kolejne sygnaty oznaczajace kolejne opcje timingu:
- 5x ,beep” (timing mode 1: 0-7°)

- 5x ,beep beep’ (timing mode 2: 8-18°)

- 5x ,beep beep beep” (timing mode 3: 19-24°%)

- 5x ,beep beep beep beep” (timing mode 4: 25-30°)

w dalszym ciagu nie nalezy poruszac drazkiem gazu.

Odczekaj kolejne 5 sekund, pojawig sie kolejno sygnaty:

- 5x dtugie , dong” (automatyczna detekcja dla kumulatoréw Ni-Mh / Ni-Cd)
- 5x dtugie ,beep” (napiecie odciecia 5,0V dla zasilania 2s Li-Po)
- 5x dtugie ,beep beep” (napiecie odciecia 7,5 V dla zasilania 3s Li-Po)

- 5x diugie ,dong-beep-dong”  (zmiana obrotdéw smigta na przeciwny)

Wybor konkretnej opcji dziatania cut-off lub zmiany kierunku obrotéw $migta dokonuje sie przez
przesuniecie drazka gazu do pozycji ,maty gaz” po ustyszeniu sygnatu odpowiadajacego interesujacej
nas opgji

W tym momencie wybrane ustawienia zostajq zapisane

W razie potrzeby ponownej zmiany ustawien regulatora nalezy odtaczyc silnik i zasilanie, a nastepnie rozpoczac
proces programowania od poczatku.

Tekst opracowany i tHumaczony przez eModel na podstawie oryginatu instrukciji. Elektron Model
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Programowanie regulatora z uzyciem karty programujacej

Uzycie urzadzenia USB-Link daje dostep do wszystkich podstawowych oraz zaawansowanych funkcji regulatora
Pulso Master. Programowanie regulatora nalezy przeprowadzac zgodnie z ponizszym schematem:

1. Podtacz regulator do urzadzenia USB-Link
2. Podfacza USB-Link do komputera
3.
4.
COM do ktdrego zostato podtaczone urzadzenie.
5.
6.

Funkcje programowane za pomocg USB-Link

Potacz regulator i silnik, a nastepnie podtacz akumulator do regulatora
Uruchom oprogramowanie z ptyty CD dostarczone z urzadzeniem USB-Link. Nalezy wybra¢ numer portu

Wybierz z listy rodzaj regulatora oraz jego model. Wtasciwy wybdr potwierdzany jest sygnatem ,beep”.
Zmiana ustawien potwierdzana jest sygnatem ,beep”

Funkcja Parametr Uwagi
Wsteczny bieg wigczony / wytaczony
Timing 0-30° ( ustawiane co 1°)
0 - 7° silniki 2-polowe
5 - 15° silniki 4-polowe
10 - 20° silniki 8-polowe
20 - 30° silniki 10 i wiecej polowe
Przyspieszenie Wolne / Srednie / Szybkie
Typ akumulatora Ni-xx / Li-xx
Napiecie odciecia dla Ni-xx 04-10V ustawiane co 0,1V

Liczba ogniw pakietu Li-Po

Automatyczna detekcja
Ustawienie reczne

rozpoznaje pakiety 2 - 3 ogniw Li-xx
2 - 5 ogniw Li-xx

Napiecie odciecia dla Li-xx 20-32V ustawiane co 0,1V

zalecana warto$¢ to 3,0- 3,2V
Sposoéb odciecia Soft Stopniowe zmniejszanie mocy
zasilania silnika Hard Natychmiastowe odciecie zasilania

Krzywa gazu

Logarytmiczna
Liniowa
Wyktadnicza

Przy srodkowym potozeniu drgzka:
ok 70% petnej mocy
ok 50% petnej mocy
ok 30% petnej mocy

Ograniczenie mocy do przodu

Wytaczone / 75% / 50% / 25%

Ograniczenie mocy do tylu

Wytaczone / 75% / 50% / 25%

Opdznienie

0,25/0,5/0,75/1/1,5 sek

Opéznienie biegu do przodu Automatyczne
1,7/18/1,9/2,0ms

Opdznienie biegu wstecznego | Automatyczne

oraz hamulca 1,7/18/1,9/2,0ms

Timing monitor Wigczone / Wytaczone
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