Regulator obrotow silnika bezszczotkowego

DYNAM Electronic Speed Controller

Prad Liczba cel Ni-xx / Liczba cel Li-Po
Model Wymiary [nm] | Masa | ciagly Liczba serw / Liczba serw

ESC-18A 48 x23x7 214 18 A 6/4 8/4 10/2 2/4 313
ESC-25A 48 x23x7 214 25A 6/4 8/4 10/2 2/4 313
ESC-30A 50x25x7 23 g 30A 6/4 8/4 10/2 2/4 313
ESC-40A 50x25x7 23 g 40 A 6/5 8/5 10/4 12/3 2/5 3/4 413
ESC-45A 52 x25x8 30g 45 A 6/0 8/0 10/0 12/0 16/0 | 2-6/0
ESC-60A 52x25x8 33 g 60 A 6/0 8/0 10/0 12/0 16/0 | 2-6/0
ESC-70A 52 x25x8 33 g 70 A 6/0 8/0 10/0 12/0 16/0 | 2-6/0

Montaz regulatora
Prawidtowe wykonanie potaczen elektrycznych przedstawione zostato na rysunku.
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Do potaczenia regulatora z silnikiem najlepiej uzy¢é wysokopradowych ztaczy typu Gold. Potaczenie
z akumulatorem najlepiej wykona¢ za pomocg wysokopradowych ztaczy typu T. Wszystkie potaczenia
lutowane powinny by¢ starannie zabezpieczone koszulkami termokurczliwymi, co zapobiega
mozliwosci wystapienia zwarcia. Nalezy zwrdci¢ szczegdlng uwage na prawidtowg polaryzacje
przewodow zasilajacych, gdyz odwrotne podiaczenie regulatora do akumulatora prowadzi do jego
uszkodzenia.

Regulator nie powinien by¢ narazony na zbyt duze drgania mechaniczne. Nalezy to mie¢ na uwadze
podczas instalacji w modelu. Do jego zamocowania mozna uzy¢ popularnych ,rzepédw” lub przylepi¢ go
za pomoca pianki dwustronnie klejgcej.

Niezbedne jest zapewnienie odpowiedniego chtodzenia regulatora. Dobrze jest zostawi¢ wokdt niego
pewng ilos¢ wolnego miejsca, lub jeszcze lepiej, umiesci¢ go w przewiewnym miejscu.

Regulator powinien by¢ umiejscowiony w taki sposob, aby nie wystepowato niebezpieczenstwo
wystapienia przypadkowego zwarcia przewodow.
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Uzytkowanie

1.
2.

7.

Upewnic sie, ze drazek gazu znajduje sie w pozycji ,minimum”.

Wiaczy¢ nadajnik. W przypadku nadajnikow z mozliwoscig programowania stopnia wychylenia
dla kanatu gazu nalezy upewnic¢ sie, ze wynosi ono +/- 100%. Jesli zachodzi taka potrzeba
nalezy ustawic rewers dla kanatu gazu.

Wiaczy¢ regulator. W przypadku regulatorow bez wbudowanego uktadu BEC nalezy podtaczyé
zewnetrzne zasilanie.

Pojawi sie dzwiek ,beep”. Miedzy wiaczeniem regulatora a pojawieniem sie dzwieku nie nalezy
porusza¢ drazkiem gazu. Jesli sygnat nie pojawi sie, wowczas nalezy odfaczy¢ regulator od
zasilania, odczekac 5 sekund a nastepnie powtdrzy¢ procedure.

Jezeli mimo to sygnat nie pojawi sie nalezy sprawdzic:

- czy wtyk IR jest podtaczony do kanatu gazu w odbiorniku?

- czy nie jest on przypadkiem podtaczony odwrotnie?

- czy drazek gazu jest w pozycji minimum?

- czy kanat gazu jest ustawiony poprawnie?

Sygnat dzwiekowy powinien pojawic sie tylko podczas pierwszego podtaczenia regulatora do
akumulatora. Jezeli regulator zostanie wylaczony bez odiaczania pakietu zasilajgcego,
wowczas przy ponownym uruchomieniu sygnat nie pojawi sie.

Pozycja ,petny gaz” zostanie ustawiona automatycznie.

UWAGT:

Przy wiaczonym zasilaniu nalezy obchodzi¢ sie z modelem wyjatkowo ostroznie. Zawsze
nalezy upewni¢ sie, czy znajdujemy sie w bezpiecznej odlegtosci od $migta, gdyz jest ono
bardzo niebezpieczne.

Akumulator zasilajacy nalezy podtacza¢ do regulatora bezposrednio przed lotem oraz odtgczac
bezposrednio po jego zakonczeniu.

Zmiana ustawien hamulca
Fabryczne ustawienie hamulca to ‘wiaczony”. Mozliwa jest zmiana ustawienia hamulca na przeciwne
do aktualnego. W tym celu nalezy wykona¢ wymienione nizej czynnosci:

NounhkwNe

Ustawi¢ drazek gazu w pozycji ,maksimum”

Wiaczy¢ nadajnik

Podtaczy¢ zasilanie odbiornika i regulatora

Pojawi sie sygnat ,beep”

Odczekac 5 sekund, pojawi sie sygnat 5x ,beep”
Przesung¢ drazek gazu do pozycji ,minimum”

Pojawi sie sygnat potwierdzajacy ustawienie hamulca:
- 1x ,beep” , hamulec wiaczony

- 2x ,beep” , hamulec wytgczony

Zmiana ustawienia timingu

Mozliwe jest wybranie jednej z dwdch opcji ustawienia timingu:
- soft timing - dla silnikdw 2,4 oraz 6 polowych

- hard timing - dla silnikéw 6 i wiecej polowych

Regulator jest fabrycznie zaprogramowany w konfiguracji ,soft timing”.

Wybranie soft timing pozwala uzyska¢ lepszg wydajno$¢ pracy silnika. Starty mocy napedu sq
stosunkowo niewielkie.

Wybranie hard timing pozwala uzyska¢ wieksze obroty i moc silnika, co moze byc¢ korzystne
w przypadku modeli szybko latajacych. Nalezy jednak pamietaé, ze odbywa sie to kosztem
pogorszenia sprawnosci napedu. Oznacza to, ze zwiekszonej mocy wyjsciowej towarzyszyé bedzie
znaczne nagrzewanie silnika. Pobdr pradu moze wzrosngé nawet o 20%.
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Przy pierwszych prébach z danym zestawem napedowym zaleca sie zawsze ustawienie ,soft timing”.
Jesli temperatura akumulatora, silnika oraz regulatora nie przekracza 50°C wowczas mozna
przetestowac naped w konfiguracji ,hard timing”.

W przypadku silnikdw 2-polowych nalezy uzywac tylko ustawienia ,soft timing”.
Dla silnikéw typu ,,outruner” mozna od razu ustawic ,hard timing”

W celu zaprogramowania timingu nalezy wykonac¢ wymienione nizej czynnosci:

Ustawi¢ drazek gazu w pozycji ,maksimum”

Wiaczy¢ nadajnik

Podtaczy¢ zasilanie odbiornika i regulatora

Odczekac 5 sekund- pojawi sie sygnat 5x ,beep”

Po kolejnych 5 sekundach pojawi sie sygnat

- 5x ,beep” oznaczajace ,soft timing”

- 5x ,beep beep” oznaczajace ,hard timing”

6. Wyboru konkretnego ustawienia timingu dokonuje sie przez ustawienie drazka gazu w pozycji
»minimum”

7. Timing zostat ustawiony. Na zakonczenie programowania pojawia sie sygnat potwierdzajacy
ustawienie hamulca:
- ,beep” , hamulec wiaczony
- ,beep beep” hamulec wytaczony

8. Ustawienie zostaje zapisane w pamieci regulatora. Nie zmieni sie ono po odfaczeniu
akumulatora zasilajacego.

N

Uwagi koncowe

= Zmiany kierunku obrotow silnika dokonuje sie przez zamiane miejscami dowolnych dwoch
z trzech przewodow taczacych regulator z silnikiem.

» Jesli wbudowany w regulator uktad BEC jest wykorzystywany wodwczas nie nalezy uzywac
akumulatora zasilajacego o napieciu powyzej 12V (10 ogniw Ni-xx lub 3 ogniwa Li-Po). Nie
nalezy takze podiacza¢ wiecej niz 4-5 serwomechanizmoéw.

= Regulator odtaczy zasilanie silnika w przypadku gdy napiecie akumulatora zasilajgcego
spadnie ponizej 5,3V lub napiecie liczone na 1 cele Li-Po spadnie ponizej 2,7V, w zaleznosci od
tego ktéry warunek zostanie najpierw spetniony.

= Regulator posiada wbudowany uktad zabezpieczenia termicznego. Zasilanie silnika zostanie
odtaczone jesli temperatura regulatora przekroczy 100°C.

= Regulator wyposazony jest w szereg funkgcji zabezpieczajacych, ktdre zapewniajg witasciwy
start silnika oraz prawidlowg prace w catym zakresie predkosci obrotowych silnika, napie¢
i pradow.

= Nie wolno podtaczac regulator do niesprawdzonego zrodta pradu.

» Nalezy zwracac szczegding uwage na prawidtowg polaryzacje napiecia zasilajacego. Pomylenie
biegundw zasilajacych jest niedopuszczalne.

= Regulator uszkodzony na skutek podfaczenia do niewtasciwego akumulatora, badz
o nieprawidiowej polaryzacji nie jest objety gwarancja.
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